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Onsoz

DELTA’nin ylksek performansli VFD-B Serisini segctiginiz i¢in tesekklr ederiz. VFD-B
Serisi Urlnler, yuksek kaliteli kompanentler, materyaller ve en son mikroislemci teknolojisi
kullanilarak Uretilmektedir.

Baslarken

Bu kilavuz, AC surlcu kurulumu, parametre ayari, ariza giderilmesi ve gunluk bakiminda
yardimci olacaktir. Cihazlarin guvenligini saglamak icin AC sirtculere enerji vermeden
Once asagidaki uyarilari okuyunuz. Daha detayli bilgi i¢in surtcu ile birlikte verilen CD'nin
icindeki User Manual'i inceleyin.

A UYARI

VFD-B serisi AC Motor Sirtculerini kullanmadan énce bu kilavuzu mutlaka okuyun.

TEHLIKE! Bakim yapilmadan énce AC suricu giris beslemesi sdkulmelidir. Cihaz
enerjiliyken kablo ve konnektor sdklp takmayin. Cihazlarin bakimi yetkili
teknisyenler tarafindan yapilmalidir.

UYARI! Cihaz devrelerinde ylksek hassasiyete sahip MOS komponentler vardir. Bu
komponentler 6zellikle statik elektrige karsi duyarlidir. Zarar gormemesi i¢in bu
kompanentlere ve devrelere metal nesnelerle veya giplak elle dokunmayiniz.

TEHLIKE! Eneriji kesildigi halde bile DC-link kondansatorlerinde tehlikeli voltaj kalir.
Kisisel hasari 6nlemek icin AC siriiciye midahale etmeden 6nce enerjinin
kesildiginden emin olun ve kondansatdérlerin bosalmasi igin 10 dakika bekleyin.

UYARI! VFD-B surucuyu toprak terminalini kullanarak topraklayin. Topraklama
metodu surtcinun kuruldugu Ulke kosullarina uygun olmalidir. Topraklama igin
baglanti semasini inceleyin.

TEHLIKE! Giris/Cikis terminallerine yanlis kablolar baglandiginda ACsuricu buyuk
hasar goérebilir. AC surtct U/T1, V/IT2 ve W/T3 ¢ikis terminallerini kesinlikle dogrudan
AC power beslemesine baglamayin.
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UYARI! Surtcunin muhafazasi EN50178 uyumlu olmalidir. (Hayati 6nem tasiyan
parcalar IP20 koruma gereksinimlerini karsilayacak sekilde kapatiimali veya
bariyerler arkasina yerlestirimelidir. Ust ylizey cikislari IP40 sinifi uyumlu olmali ve
kolayca erisilebilmelidir.) (Kullanicilar VFD-B icin bu gereksinimleri saglamalidir).

B

UYARI! Sogutucu calisma esnasinda 70°C (158°F)'ye kadar isinabilir, sogutucuya
dokunmayin.
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STANDARD OZELLIKLER

Voltaj Sinifi 230V Serisi
Model Numarasi VFD- B 007 015 022 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 | 370
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (kW) 0.75 15 2.2 37 | 55 | 75 1 | 15 [ 185 22 | 30 | 37
Max. Uygulanabilir Motor Cikisi(HP) 1.0 2.0 3.0 50 | 75 10 15 20| 25 | 30 | 40 | 50
= | Gikis Kapasitesi (KVA) 1.9 25 4.2 65 | 95 | 125 | 183|247 | 286 | 34.3 |457|55.0
o = | Cikis Akimi (A) 5.0 7.0 1 17 25 33 | 49 | 65 [ 75 | 90 [120] 145
Z‘—) % Maksimum Cikis Voltaji (V) Giris Voltajina Orantili
Q[ Frekans (Hz) 60.0/50.0 Hz
5 . o Tek/3-faz 3-faz
= | Giris Akimi (A)
g 11.9/5.7 | 15.3/7.6 | 22/155 [ 206 | 26 | 34 | 50 [ 60 | 75 | 90 | 110 142
& [Tek (3-faz giris akimi) 7.0 9.4 14.0
2 [Volta] 180-264 V
O [Frekans Toleransi 47 —63 Hz
Voltaj Sinifi 460V Serisi

Model NumarasiVFD- B

007| 015 022 037 055| 075] 110| 150| 185 220 300 370| 450| 550| 750

Max. Uygulanabilir Motor Cikisi (kW)

0751512237 |55 (75 1 15 [18.5] 22 | 30 [ 37 | 45 55 | 75

1.0 | 20) 3.0 50 ] 7.5 10 15 20 25| 30| 40 | 50 | 60 | 75 | 100

Max. Uygulanabilir Motor Cikisi(HP)

G Cikis Kapasitesi (kVA) 23 [ 3242|665 | 99 (137|183 |24.4(289|34.3(45.7|556(69.3| 84 | 114
x o | Gikis Akimi (A) 27 |42 |55[85] 13 | 18 | 24 [ 32 | 38 [45 ]| 60 | 73 | 91 | 110 | 150
© & [Maksimum Gikis Voltaji (V) Giris Voltajina Orantili
,, & | Giris Akimi (A) 32 |43 |59 [11.2| 14 | 19 [ 25 [32 [ 39 [49 | 60 | 63 | 90 | 130 |160
= 8 [ Voltaj 3-faz 342-528 V

& | Frekans Toleransi 47-63 Hz

Karakteristikler

Kontrol
Karakteristikleri

Kontrol Sistemi

SPWM (Sinusoidal Pulse Width Modulation, tasiyici frekans 1-15kHz)

Cikis Frekans Cozunarligu

0.01Hz

Tork Karakteristikleri

Otomatik-Tork, Otomatik-Kayma karsilama dahil olmak lizere; 1Hz'de %150 baslangi¢ torku

Asiriyuk Dayanikliligi

1 dakika boyunca ortalama akimin %150'si

Hizl./Yavaslama Zamani

0.1 - 3600 saniye (2 Hizl./Yavaslama zamanlari ayri ayri ayarlanabilir)

V/F Egrisi

Ayarlanabilir V/F egrisi

Durma Engel Seviyesi
Frekans Ayari

Akim orani ayarinin %20 - 250'si

Calisma Karakteristikleri

Tustakimi Uzerindeki &> (¥ tuslari ile ayarlanir.
i Harici Sinyal | Polansiyometre-5KQ/0.5W, DC 0 - +10V veya 0 - +6V (Giris empedansi 47K0); RS-485 haberl,
4-20mA (Giris Empedansi 250Q2); Cok-Fonksiyonlu girisler 1 - 6 (7 adim, Jog, up/down)
Calisma Tustakimi _ _ RQN,”STOP ve JOG.tusIari _
Ayari Sinyali Harici Sinyal (MIV(I)O-DNE|35UC§.SIHI uygulamalar igin kullanilabilir, RS-485 seri haberlesme arabirimi

Cok-Fonksiyonlu Giris Sinyali

Coklu-adim sec¢imi 0-15, Jog, hizl./yavas. engeli, birinci dérdiinci hizl./yavas. anahtari, sayici,
PLC uygulama, Harici Base Block (NK, NA),

Cok-Fonksiyonlu Cikis Gostergesi

AC Siricu Calisiyor, Frekansa Ulasildi, Non-zero, Base Block, Hata Gostergesi, Local/Remote
Goriuntuleme, PLC Galisma Gostergesi ve Yardimci Motor Cikisi

Analog Cikis Sinyali

Analog frekans/akim sinyal gikisi.

Diger Fonksiyonlar

AVR, S-Egrisi, Asiri-Voltaj, Asiri-Akim Durma Engeli, Hata Kayitlari, Ayarlanabilir Tasiyici
Frekans, DC Fren, Ani elektrik kesintisinde ¢alisma, Auto Tuning, Frekans sinirlari,Parametre
Kilit/Reset, Vektor Kontrol, Sayici, PID Control, Fan & Pompa Kontrol, PLC, MODBUS

Haberlesme, Ters calisma engeli.

Korumalar

Self-test, Asiri Voltaj, Asiri Akim, Dislk Voltaj, Asiriyuk, Asirisicaklik, Harici Hata,
Elektronik Termik Atma, Toprak Hatasi.

Sogutma Metodu

Dogal Sogutma | Fan-sogutma

Ortam

Kurulum Yeri

Yukseklik 1,000 m veya alti, asindirici gaz,sivi ve toza karsi muhafaza edilmelidir

Kirlilik Derecesi

2

Calisma Sicakligi

-10°C - 40°C (Yogunlasmasiz ve donmamis)

% Saklama/ Nakliye
& | Sicakligi -20C - 60C
X "Rutubet Orani 90% RH'in altinda (Yogunlasmasiz)

Titresim

9.80665m/s” (1G) 20Hz altinda, 5.88m/s’ (0.6G) 20 - 50Hz arasinda
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Temel Baglanti Semasi

Kullanicilar baglantilarini asagidaki baglanti semasina gére yapmalidirlar.

*Tek faz (1x220V) suruculere tc-faz (3x220V) giris uygulanabilir.
* Tek faz uygulamalarda, AC giris R,S.T terminallerinden

herhengi ikisine baglanabilir.

:DC choke |

Braking resistor(optional)
Refer to Appendix B for the use of
special braking resistor

Braking resistor . 1o yellerin baglantilari

(istege bag (optional) - farkli olabilir. Detayli bilgi igin
: Jumoer I 1 ry : asagidakileri inceleyiniz.
Fuse/NFB(None Fuse Breaker) P .
L& oy e L 4T 32/BT. B2 Motor
R(L1)—C O R(LT
S(L2)—O O S(L2)
T(L3)—=O O T(L3)

Hata cikisindan dolayi
» enerji kesintisi igin
. tavsiye edilen devre

Fabrika Ayari ILERI/STOP
SINK Mode °
Sink GERI/STOP __
Source
Lutfen baglantinizi E.F. O
SINK ve SOURCE + Coklu-Adim1
mod secimine gére ]
yapiniz. ¢ Goklu-Adim2
) Coklu-Adim3
Fabrika .
ayari ) goklu-Ad|m47o
RESET _
Hizl./Yavas. Engeli
o O
) Sayici
Digital Sinyal Ortak

* Yukardaki terminallere dogrudan
voltaj uygulamayin.

3

5KQ| 2
1

4~20mA :

Gug¢ Kaynagi
+10V 20mA

-10~+10V:

Analog Sinyal Ortak

O Ana devre (gig) terminalleri

Lutfen Kontrol Terminal
aciklamasina bakiniz.

Fabrika Ayari:
Calisma sliresince gikis verir
48V50mA

(O)Fabrika Ayari:
Ayarlanan frekansta cgikis verir.
48V50mA

©)Fabrika Ayari:
Dusuk-voltajda ¢ikis verir
48V50mA
(O)Cok-Fonksiyonlu
Fotokuplor Cikis

_ ! Analog Cok-Fonksiyonlu Cikis

¢ Terminali
i Fabrika ayari: Analog frekans
i/ akim metre 0~10VDC/2mA
Analog Sinyal Ortak

Dijital Frekans Cikis
Terminali

Fabrika degeri: 1:1
Duty=50%
O)Digital Sinyal Ortak

beum RS-485

6<1 | Seriarabirimi

@ 1: EV 2: GND 3: SG-

4: SG+5:NC (40-100HP is EV2)

©) Kontrol devresi terminalleri

6: Haberlesme igin

Shielded leads & Kablolar
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Sekil 1 VFD-B Serisi asagidaki modeller igin
VFD007B21A/23A/43A,
VFD015B21A/21B/23A/23B/43A,
VFD022B23B/43B

DC choke (%55
(istege ba
Jumpe,—

| 41 %2/B1 B2 |

Braking resistor
(optional)

PYTTTCTIPIPPrreTS .

Sekil 2 VFD-B Serisi 3-15 HP modeller igin
VFD022B21A, VFD037B23A/43A, VFD055B23A/43A,
VFDO75B23A/43A,VFD110B23A/43A

VFDB | [BR
DC chock A .
(istege bagli s BR s
Jumper i : i
O O—0O
i +1 4o/B1 B2 -(eksiisareti)

Sekil 3 VFD-B Serisi 20 HP ve usti modellerigin
VFD150B23A/43A, VFD185B23A/43A, VFD220B23A/43A,
VFD300B23A/43A,VFD370B23A/43A, VFD450B43A,
VFD550B43A, VFD750B43A

DC chock ey

(istege ba;gﬁ}5

Jumper m F R
-(eksi isareti)

| +1 T +2
SINK mod ve SOURCE mod baglantisi

SOURCE Mode

SINK Mode +24V
FWD/STOP ____ i
Sink O FWD Sink FWD/STOP .
Swi REVISTOP o ik o0 H@SM REV/STOP
Source JOG J— O JOG Source JOG 5=
E.F. — L
—O) EF E.F. 5
Multi-step 15— O M1 Multi-step 15—
Multi-step 25— O MI2 Multi-step 2 5
Multi-step 3 L i- _
Factor 5 — O MI3 Multi-step 3 5
Y Multi-step4 Vo Factory Multi-step 4
default RESET 5 —-O MI4 default P% 5
— C RESET _
Accel/Decel prohibit + 2 Z;z AcceliDecel prohibit
o O — o O
Counter O TRG Counter o
Digital Signal Common . O DCM

E@ *Don't apply the mains voltage directly' .
to above terminals.

*Don't apply the mains voltage directly
to above terminals.
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Power Terminalleri ve Kontrol Terminali
1HP - 3HP (VFD007B23A, VFD007B43A, VFD007B21A, VFD015B21A, VFD015B23A,

VFDO015B43A, VFD015B21B, VFD015B23B, VFD022B23B, VFD022B43B)
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Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG

Power Terminali

Tork: 18 kgf-cm (15.6 in-Ibf)
Kablo Olclsi: 10-18 AWG (cok-damarli) Kablo, 12-18
AWG solid (tek-damarli) kablo

Kablo Tipi: Sadece bakir, 75°C

3HP to 5HP (VFD022B21A, VFD037B23A, VFD037B43A)

IT—?I_u

o
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©]

L 1
Cee8886666888F

A RB RC DX Mofvogmodprcrdar o] aci| avi 1o
[rrefiocEr revFwolmis]wisfuia

umtvirz]wrrs

Screw Torque :
18Kgf-cm
Wire Gauge :
18~10AWG

it peorfas
I
O () (N

H@by

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG

Power Terminali
Tork: 18 kgf-cm (15.6 in-lbf)
Kablo Olgusu: 10-18 AWG

Kablo Tipi: Sadece ¢ok-damarli bakir, 75°C
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7.5 HP - 15 HP (VFD055B23A, VFD055B43A, VFD075B23A, VFD075B43A,
VFD110B23A, VFD110B43A)

J\_} T ¢ T 7 :’1@
o & © L o
o or
L D [ ° Kontrol Terminali
" 9 Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG
O
Power Terminali
Tork: 30Kgf-cm (26 in-Ibf)
Kablo: 8-12 AWG

Kablo Tipi: Sadece ¢ok-damarli bakir, 75°C
NOT: Eger baglantida 6 AWG capinda bir kablo

I8 25 2 Y O 2 kullaniliyorsa, diizgiin terminal baglantisi igin
Xy POWER Bl @ MOTOR

Ring (Yuvarlak) kablo papucu kullanilmalidir.

19
W“‘O‘ ‘©‘HF

20 HP to 30 HP (VFD150B23A, VFD150B43A, VFD185B23A, VFD185B43A, VFD220B23A,

VFD220B43A)
L
o E 1 — ®
] T | = Kontrol Terminali
° i Tork: 4Kgf-cm (3 in-lbf)
c !

Kablo: 12-24 AWG

i Power Terminali
doe ° < Tork: 30Kgf-cm (26 in-Ibf)

Kablo: 2-8 AWG

Kablo Tipi: Sadece gok-damarli bakir, 75°C

NOT: Eger baglantida 1 AWG c¢apinda bir kablo

”POWER Leee oo | G | kullaniliyorsa, diizgiin terminal baglantisi igin
Ring (Yuvarlak) kablo papucu kullanilmalidir.
® ®
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40 HP - 50 HP 230V (VFD300B23A, VFD370B23A)

\ O

o]

o

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG

Power Terminali

Tork: 200kgf-cm (173 in-Ibf)

Kablo Olgusii: 2/0 - 3/0 AWG

Kablo Tipi: Sadece ¢ok-damarli bakir, 75°C

[e[o o]

[ O RATISNZITAI +T | +2 [ =

==

—— 1

> O

CHAR&E

Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
Kablo: 12-24 AWG

Power Terminali

Tork: 58.7kgf-cm (50.9 in-Ibf) max.
Kablo Olgiisi: 2-4AWG

Kablo Tipi: Sadece gok-damarli bakir, 75°C
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75-100 HP 460V (VFD550B43A, VFD750B43A)

Terminal Aciklamalari

O « > O
Kontrol Terminali
Tork: 4Kgf-cm (3 in-Ibf)
. Kablo: 12-24 AWG
3
j WIRE SADDLE Power Terminali
. . Tork: 200 kgf-cm (173 in-Ibf)
j = IEIE Kablo Olcisii: 2/0-3/0 AWG
L ® |ruilsielts] +1 [ w2 | - | umilvrzlwid @ | Kablo Tipi: Sadece gok-damarli bakir, 75°C
N N

Terminal Sembolu

Aciklama

R/L1, S/L2, T/L3

AC power giris terminalleri

u/m1, vim2, WiT3

AC sUrlcu ¢ikis terminalleri motor baglanti uclari

+2/B1~ -(eksi)

+1,+2 DC Link Reactor Baglanti Uclari (istege bagli)
+2/B1~B2 Fren direnci baglanti uclari (istege bagli)
+2 ~ -(eksi)

Harici Frenleme Unitesi Baglanti Uclari (VFDB serisi)

®

Toprak

Kontrol Terminal Aciklamalari

gzrr;ntl)giler Terminal Fonksiyonlari Aciklamalar
FWD lleri-Stop komutu
REV Geri-Stop komutu
JOG Jog komutu
EF Harici hata
TRG Harici sayici girisi
MI1~MI6 | Gok-fonksiyonlu  giris 1~6 Zréié—lF%iksl?;frﬁuogiﬁsbﬁekrﬂiialIeri
DEM Dig!tal Frekans Mgtre Fabrik_a Degeri 1:1
(Acik Kollektor Cikis) (Maksimum 48VDC, 50mA)
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Termlnalll Terminal Fonksiyonlari Fabrika Degerleri
Semboli
+24V DC Voltaj Kaynagi (+24V, 20mA) source modda kullanilir.
- . Sink modda iken digital girislerin
DCM Digital Ortak Sinyal ortak ucu olarak kullanilir.
RA | Cok-fonksiyonlu Réle Cikisi (N.A.) a Resistor Yik
5A(N.O.)/3A(N.C.) 240VAC
RB Cok-fonksiyonlu Réle Cikisi (N.K.) b 5A(N.O.)/3A(N.C.) 24VDC
Enduktif YUk
Cok-fonksiyonlu réle ortak 1.5A(N.O.)/0.5A(N.C.) 240VAC
- [ u u
RC y ¢ 1.5A(N.O.)/0.5A(N.C.) 24VDC
Pr.03-01 - Pr.03-03'e bakiniz
MO1~3 | Cok-fonksiyonlu ¢ikis 1~3 (Fotokuplor) Maksimum 48VDC, 50mA
Pr.03-01 - Pr.03-03'e bakiniz
MCM | Cok-fonksiyonlu cikis ortak uc Maksimum 48VDC, 50mA
+10V Potansiyometre c¢ikisi i¢in gu¢ kaynagi +10V 20mA
AVI Analog voltaj girisi 0-+10V
ACI Analog akim girisi 4 - 20mA
AUI Yardimci analog voltaj girisi -10 to +10V
AFM Analog ¢ikis metre 0 to 10V, 2mA
ACM Analog sinyal kontrol (ortak)

Tustakimi Acgiklamasi

Tustakimi iki bolimden olusur: Display panel ve tuslar. Display panel parametre degerlerini ve
AC suricunun durumunu gosterir. Tuslar kullanici ile sirtcu arasinda programlamayi saglayan
arabirimdir.

Frequency Command

Status indicator
Output Frequency |
Status indicator

000000070070 R | LED Display
i EIRIN]N]

Frekans,akim, voltaj ve hatalari
gosterir.

VRSV e —— Parca Numarasi

User Defined Units

Status indicator Durum Display

VNSNS Siiriictinin mevcut durumunu gésterir

JOG
JOG tusuna basarak
jog islemi gergeklesir . { MODE
Farkli modlar arasi
gegis saglar.
Sol Tus N
Cursur'u sola kaydirir ROG PROG/DATA ,
DATA Used to enter programming parameters
STOP/RESET
UP ve DOWN Tusu
Parametre numarasini RUN STOP
ayarlar venumerik datayi RESET
degistirir. Or: Ana (Display) RUN tusu
Frekans.
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Tustakimi Uygulama Adimlari

Mod Segimi

START
O~ D ~ W~ G~ 2
[~ mobe [~ mopE s mope [~ mopE [~ mopE

- BASA DONER
Not : Mod sec¢iminde iken tus pDATA ~basilarak parametreler ayarlanir.

Parametre Ayari

Parametre ayari tamamlandi.
DATA [ﬂ}?’gm DATA

1 Data girisi hatasi

[[F<¢ mopE Onceki displaye donme

NOT : Parametre ayar modunda iken tustakimi WMODE tusuna basilarak mod segimine donuldr.

Data Kaydirma

START
d coocRal SCOCE SCOCREl 600CRR 5000
4= =l =i 4= q =1
D;asé;ﬁ%; e e e e e E i e m e e = -
START

| SooCRdl S333Bal 5000
\ =i A T

Yon Ayarlama
-Frg-Bl --£o-Ball -Fd-

A veV =T A vevw
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PARAMETRE AYARLARI OZETI
€ : Calisma sirasinda ayarlanilabilen parametre, *: 460V siiriiciilerde deger 2 ile garpilir.

Parametre Aciklama Ayarlar Baelgglrgla
Grup 0: Kullanici Parametreleri
00-00 | AC Sirucu Kodu Sadece-Okunabilir H#
00-01 | Ortalama Akim Goéruntuleme | Sadece-Okunabilir HitH#
08: Tustakimi kilidi
00-02 | Parametre Reset 10: Parametreleri fabrika degerine alir 00
00: F (frekans ayari)
. : . 01: H (gercek frekans)
00-03 gsgi'fg’igas'ang'g Sayfasi 02: U (kullanici-tanimli birim) 00
03: Cok Fonksiyonlu Display
04: ILERI/GERI
00: Cikis akimi gosterme (A)
01: Sayici degeri gésterme (C)
02: Proses uygulama goérunttleme (1. tt)
03: DC-BUS voltaj gorintileme (V)
04: Cikis voltaji géruntileme (E)
05: Cikis guc faktor acisi (n.)
06: Cikis glicu gosterme (kW)
00-04 Cok Fonksiyonlu Display 07: Gergek motor hizi gosterme (HU) 00
Secimi 08: Tork orani tahmini degeri
goruntileme (t)
09: PG sayisi/10ms goruntileme(G)
10: Analog geribesleme sinyal degeri
goérintileme (b)
11: AVI géruntileme (U1.) (%)
12: ACI goruntuleme (U2.) (%)
13: AUI goruntuleme (U3.) (%)
00-05 | Kullanici-Tanimli Katsayi K€ [0.01 - 160.00 1.00
00-06 |Yazilim Versiyonu Sadece -okunabilir #.##
00-07 | Sifre Cézme 1 - 65535 00
00-08 | Sifre Girisi 0 - 65535 00
00: V/F Kontrol
, 01: VIF + PG Kontrol
00-09 | Kontrol Metodlari 02: Vektér Kontrol 00
03: Vektoér + PG Kontrol
00-10 |Kullanilmaz
Grup 1 Temel Parametreler
01-00 |Maksimum Gikis Frek. (Fmax) |50.00 - 400.00 Hz 60.00
01-01 Maksimum Voltaj Frekansi 0.10 - 400.00 Hz 60.00
(Fbase)
01-02 Maksimum Cikis Voltaji 230V serisi: 0.1V - 255.0V 220.0
(Vmax) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 440.0
01-03 | Orta-Nokta Frekansi (Fmid) 0.10 - 400.00 Hz 0.50
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Parametre Aciklama Ayarlar Flglgaigﬁ
N , 230V: 0.1V - 255V 1.7
01-04 | Orta-Nokta Voltaji (Vmid) 460V: 0.1V - 510V 34
01-05 | Minimum Gikis Frekansi 0.10 - 400.00 Hz 0.50
(Fmin)
01-06 Minimum Cikis Voltaiji 230V serisi: 0.1V - 255.0V 1.7
(Vmin) 460V serisi: 0.1V - 510.0V 3.4
01-07 |Frekans Ust Siniri 1-120% 100
01-08 | Frekans Alt Siniri 00 -100 % 00
01-09 | Hizlanma Zamani 1 & 0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-10 | Yavaslama Zamani 14 0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-11 |Hizlanma Zamani2 & 0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-12 | Yavaslama Zamani 2 & 0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-13 |Jog Hizlanma Zamani € [0.01 - 3600.0 saniye 1.0
01-14 |Jog Frekansi & 0.10 Hz - 400.00 Hz 6.00
00: Dogrusal Hizlanma/Yavaslama
o 01: Oto. Hizlanma, Dogrusal Yavaslama
AR 02: Dogrusal Hizlanama,Oto. Yavaslama
01-15 |yavaslama (Hizl./Yavaslama : grusai Fi ’ ' 00
Zaman ayarina bakiniz) 03: Otomqtlk Hizlanma/Yavaslama
04: Oto. Hizl./Yavaslama (Parametre
P01-09~12 ve P01-18~21 bakiniz)
01-16 | Hizlanmada S-Egrisi 00 - 07 00
01-17 | Yavaslamada S-Egrisi 00 - 07 00
01-18 |Hizlanma Zamani 3 ® 0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-19 |Yavaslama Zamani 3 € [0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-20 |Hizlanma Zamani 4 < |0.01-3600.0 saniye 10.0
01-21 |Yavaslama Zamani 4 <% [0.01 - 3600.0 saniye 10.0
01-22 |Jog Yavaslama Zamani & 0.01 - 3600.0 saniye 1.0
00: Birim: 1 saniye
01-23 |Hizl./Yavas. Zaman Birimi | 01: Birim: 0.1 saniye 01
02: Birim: 0.01 saniye
Grup 2 Calisma Metodu Parametreleri
00: Display frekansi tustakimi Gzerindeki
UP/DOWN butonlarindan veya ¢ok
fonksiyonlu girislerden ayarlanir.
01: AVl'dan 0 - +10V
02: ACl'dan 4 - 20mA
03: Potansiyometre kontrol (-10 -
NG +10Vdc
02-00 oirinct Frekans Komutu 04: RS-485 zwaberlesme arabirimi 00

Kaynagi %

05: RS-485 haberlesme arabirimi.
Frekansi hafizada tutmaz.

06: Display ve yardimci frekans
komutunun birlesimi.
(Pr. 02-10, 02-11,02-12)
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Parametre

Aciklama

Ayarlar

Efbﬁka

egeri

02-01

Birinci Uygulama Komutu
Kaynagi %

00:

01:

02:

03:

04:

Tustakimindan belirlenir

Display frekansi harici terminallerden
belirlenir, STOP tusu aktif

(enable).

Display frekansi harici terminallerden
belirlenir, STOP tusu pasif

(disable).

Display frekansi RS-485 haberlesme
arabiriminden belirlenir, STOP

tusu aktif (enabled).

Display frekansi RS-485 haberlesme
arabiriminden belirlenir, STOP

tusu pasif (disable).

00

02-02

Durma Metodu

00:
01:
02:
03:

Rampali Durma; E.F. serbest durma
Serbest Durma; E.F. serbest durma
Rampali Durma; E.F. rampali durma
Serbest Durma; E.F. rampali durma

00

02-03

PWM Tasiyici Frekansi

1-5HP: 01-15KHz

15

7.5HP: 01-15KHz

09

30-

60HP: 01-09KHz

06

75-

100HP: 01-09KHz

06

02-04

Motor Yon Kontrolii

00:
01:
02:

ILERI/GERI galismaya izin verir
GERI galismayi engeller
ILERI galismayi engeller

00

02-05

2-kablo/3-kablo Uygulama
Kontrol Modu

00:
01:
02:

FWD/STOP, REV/STOP
FWD/REV, RUN/STOP
3-kablo Uygulama

00

02-06

Enerji geldiginde sistem-kilit

00:

01:

Sistem kilittenmez (Disable)
Sistem Kkilitlenir (Enable)

00

02-07

ACI Sinyal Kaybi

00:
01:

02:

0 HzZ'e yavaslar

Hemen durur ve displaye “EF” gikar.
Son frekans komutu ile ¢alismaya
devam eder.

00

02-08

Yukari/Asagi Tus Modu @

00:
01:

Hizl./Yavas. Zamanini 6lgu alir.
Sabit hiz

00

02-09

YUKARI/ASAGI ok tuslari ile
Hizlanma/Yavaslama Sabit
Hizi ®

0.01~1.00 Hz/ms

0.01
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Parametre

Aciklama

Ayarlar

Fabrik
Begen

02-10

Display Frekansi
Komut Kaynagi (FCHA)

00:
01:
02:
03:
04:

Tustakimi

AVl'dan 0 - +10V

ACl'dan 4 - 20mA

AUl'dan -10 - +10Vdc
RS-485 haberlesme arabirimi

00

02-11

Yardimci Frekans Komutu
Kaynagi (FCHB)

00:
01:
02:
03:
04:

Tustakimi

AVl'dan 0 - +10V

ACl'dan 4 - 20mA

AUl'dan -10 - +10Vdc
RS-485 haberlesme arabirimi

00

02-12

Display ve Yardimci Frekans
Komutu Birlesimi

@

00:

Display Frekansi + Yardimci

Frekans

01:

Display Frekansi - Yardimci

Frekans

00

02-13

Ikinci Frekans Komutu

Kaynagi %

00:

01:
02:
03:
04:
05:

06:

Display frekansi tustakimi Gzerindeki
UP/DOWN butonlarindan veya cok
fonksiyonlu girislerden ayarlanir.
AVldan 0 - +10V

ACl'dan 4 - 20mA

AUl'dan -10 to +10Vdc

RS-485 haberlesme arabirimi
RS-485 haberlesme arabirimi.
Frekansi hafizada tutmaz.

Display ve yardimci frekans
komutunun birlesimi.

(Pr. 02-10, 02-11,02-12)

00

02-14

Ikinci Uygulama Komutu
Kaynagi <

00:
01:

02:

03:

04:

Tustakimindan belirlenir

Display frekansi harici terminallerden
belirlenir, STOP tusu aktif (enabled).
Display frekansi harici terminallerden
belirlenir, STOP tusu pasif (disabled)
Display frekansi RS-485 haberlesme
arabiriminden belirlenir, STOP

tusu aktif (enabled).

Display frekansi RS-485 haberlesme
arabiriminden belirlenir, STOP

tusu pasif (disable).

00

02-15

Tustakimi Frekans

Komutu ®

0.00 ~400.00Hz

60.00

Grup 3 Cikis Fonksiyon Parametreleri

03-00

Cok-Fonksiyonlu Cikis
Terminali (Role Cikis)

00:

Kullanilmiyor

01: AC Sdraciu Calismada

02:
03:

Display Frekansina Ulasildi
Sifir Hizi

04: Asiri Tork Algilama

05:

Base-Block (B.B.) Gésterme

08
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Parametre

Aciklama

Ayarlar

Efbﬁka

egeri

03-01

Cok-Fonksiyonlu Cikis Terminali
MO1

03-02

Cok-Fonksiyonlu Cikis Terminali
MO2

03-03

Cok-Fonksiyonlu Cikis Terminali
MO3

06:
07:
08:

Dusulk-Voltaj Gosterme

AC Sartclt Uygulama Modu
Hata Gosterme

09: Istenilen Frekansa Ulasildi 1

10: PLC Programi Calisiyor

11: PLC Program Adimi Tamamlandi
12: PLC Program Tamamlandi

13: PLC Program Uygulamasi Durdu
14: Terminal Sayici Degerine Ulasildi
15: On Sayici Degerine Ulasildi

16: Yardimci Motor No.1

17: Yardimci Motor No.2

18: Yardimci Motor No.3

19: Heat Sink Asiri Isi Uyarisi

20: AC Surlcu Hazir

21: Acil Stop Gosterme

22: Istenilen Frekansa Ulasildi 2

23: Yumusak Frenleme Sinyali

24: Sifir Hizi Cikis Sinyali

25: Dusuk-Akim Algilama

26: Uygulama Gdsterme (H>=Fmin)
27: Geribesleme Sinyal Hatasi

28: Kullanici-Tanimli Disuk Voltaj Algilama
00: Fonksiyon Yok

01

02

20

03-04

Istenilen Frek.Ulasildi 1

0.00 - 400.00 Hz

0.00

03-05

Analog Cikis Sinyali

00: Cikis Frekansi

01: Cikis Akimi

02: Cikis Voltaiji

03: Cikis Frekans Komutu
04: Cikis Motor Hizi

05: Yuk Guc Faktori

00

03-06

Analog Cikis Kazanci @

01 -200%

100

03-07

Dijital Cikis Carpma

Faktoru ®

01-20

01

03-08

Terminal Sayma Degeri

00 - 65500

00

03-09

On Sayma Degeri

00 - 65500

00

03-10

Istenilen Frekansa Ulasildi 2

0.00 - 400.00 Hz

0.00

03-11

On Sayma Degerine Ulasinca
EF Aktif

00: Fonksiyon Yok.
01: On sayma degerine ulasildi, EF
aktif.

00

03-12

Fan Kontrol

00:
01:
02:
03:

Fan her zaman aktif

Eneriji kesildikten 1 dakika sonra, fan=off
Run ile fan=on, stop ile fan=off
On sicaklik degerine ulasinca FAN
calismaya baslar

00

Grup 4 Giris Fonksiyon Parametreleri
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Parametre

Aciklama

Ayarlar

Efbﬁka

egeri

04-00

AVI Analog Giris Egimi<®

0.0

0~100.00 %

0.00

04-01

AVI Egim Polaritesi

00
01

: Positif egim
: Negatif egim

00

04-02

AVI Giris Kazanci®

1

- 200 %

100

04-03

AVI Negatif Egim,
Ters YOn Hareket Izni

00:

01
02

AVI Negatif egim komutu yok
: Negatif egim, Ters hareket aktif
: Negatif egim, Ters hareket pasif

00

04-04

Cok-Fonksiyonlu Giris
Terminali 1 (MI0, MI1)

04-05

Cok-Fonksiyonlu Giris
Terminali 2 (MI2)

04-06

Cok-Fonksiyonlu Giris
Terminali 3 (MI3)

04-07

Cok-Fonksiyonlu Giris
Terminali 4 (M14)

04-08

Cok-Fonksiyonlu Giris
Terminali 5 (MI5)

04-09

Cok-Fonksiyonlu Giris
Terminali 6 (MI6)

00
01
02
03

04:
05:
06:
07:

08

09:
10:

11

20
21

22:
23:

24

25:
26:
27
28:
29:
30:
31:

32:

: Parametre Yok

: Coklu-Adim Hiz Komutu 1
: Goklu-Adim Hiz Komutu 2
: Coklu-Adim Hiz Komutu 3
Coklu-Adim Hiz Komutu 4
Harici Reset

Hizl./Yavas. Hiz Engeli
Hizl./Yavas. Zaman Secim
Komutu 1

: Coklu-Adim Hiz

Komutu 2

Harici Base Block (NA)
Harici Base Block (NK)

: Display Frekansi Arttirma
12:
13:
14:
15:
16:
17:
18:
19:

Display Frekansi Azaltma

Sayici Reset

PLC Programi Calistirma

PLC Programi Durdurma
Yardimci Motor No.1 ¢ikis hatasi
Yardimci Motor No.2 cikis hatasi
Yardimci Motor No.3 ¢ikis hatasi
Acil Stop (NA)

: Acil Stop (NK)

: Display Frekans Secimi AVI /ACI
Display Frekans Segimi AVI /AUI
Uygulama Komutu Secimi
tustakimi/harici

: Oto. hizl./yavas. mod engeli
Forced Stop (N.K.)

Forced Stop (N.A.)

Parametre kilidi aktif (enable)
PID fonksiyonu pasif (disabled)
Jog lleri/Geri Komutu

Harici Reset (NK)

Ikinci Frekans Komut Kaynagi
Aktif (enabled)

Ikinci Uygulama Komutu Kaynagi
Aktif (enabled)

01

02

03

04

05

06
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Parametre Aciklama Ayarlar Baelgglrgla
33: Tek seferlik PLC
34: Basit Index Fonksiyonu igin
Yaklasim salteri Girisi
35: Cikis Kesme Stop (NA)
36: Cikis Kesme Stop (NK)
00: Fonksiyon Yok
Dijital Terminal Giris e
04-10 Gecikme Zamani 1 - 20m saniye (*2ms) 01
04-11 | ACI Analog Giris Egimi® 0.00~100.00 % 0.00
. o 00: Positif egim
04-12 | ACI Egim Polaritesi 01: Negatif egim 00
04-13 | ACI Giris Kazanci® 1-200 % 100
. . 00: ACI Negatif egim komutu yok
04-14 ﬁgr'e";:f’f‘ztgl Egim, Ters 01: Negatif egim, TERS hareket aktif 00
02: Negatif egim, TERS hareket pasif
04-15 | AUl Analog Giris Egimi® 0.00~100.00 % 0.00
. o 00: Positif egim
04-16 | AUl Egim Polaritesi 01: Negatif egim 00
04-17 | AUI Giris Kazanci® 1-200 % 100
. . 00: AUI Negatif egim komutu yok
04-18 '.?‘gr'SNHeg’raeti';ff’z'm 01: Negatif egim, TERS hareket aktif 00
02: Negatif egim, TERS hareket pasif
04-19 | AVI Analog Giris Gecikmesi ~ |0.00 - 10.00 Saniye 0.05
04-20 | ACI Analog Giris Gecikmesi | 0.00 - 10.00 Saniye 0.05
04-21 | AUl Analog Giris Gecikmesi | 0.00 - 10.00 Saniye 0.05
Analog Giris Frekansi 00: 0.01Hz
04-22 | s iindirliigi 01: 0.1Hz 01
04-23 Inde>$ Fonksiyonu Reduktor 4 ~ 1000 200
Orani
04-24 Ind.e.x Fonksiyonu Index 0.0 ~360.0 180.0
Acisi
Index fonksiyonu icin 0.00 ~100.00 0.00
04-25 :
Yavaslama Zamani @
Grup 5 Cok-Adimli Hiz ve PLC Parametreleri
05-00 | 1. Adim Hiz Frekansi < ]0.00 - 400.00 Hz 0.00
05-01 | 2. Adim Hiz Frekansi € 10.00 -400.00 Hz 0.00
05-02 | 3. Adim Hiz Frekansi < 0.00 - 400.00 Hz 0.00
05-03 | 4. Adim Hiz Frekansi < 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-04 |5. Adim Hiz Frekansi € 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-05 |6. Adim Hiz Frekansi < 0.00 - 400.00 Hz 0.00
05-06 |7. Adim Hiz Frekansi € 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-07 | 8. Adim Hiz Frekansi € 10.00 - 400.00 Hz 0.00
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Parametre Aciklama Ayarlar Baelgglrgla
05-08 |9. Adim Hiz Frekansi < 0.00 - 400.00 Hz 0.00
05-09 |[10. Adim Hiz Frekansi € 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-10 | 11. Adim Hiz Frekansi < 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-11 | 12. Adim Hiz Frekansi < 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-12 [ 13. Adim Hiz Frekansi < 10.00 - 400.00 Hz 0.00
05-13 | 14. Adim Hiz Frekansi < 0.00 - 400.00 Hz 0.00
05-14 [ 15. Adim Hiz Frekansi < 10.00 - 400.00 Hz 0.00

00: PLC Uygulamasi Iptal (Disable)

01: Bir program c¢evrimi galistirir

02: Program cevrimlerini surekli

alistirir
05-15 | PLC Modu 03: Igir program gevrimini adim adim 00
calistirir
04: Program cevrimlerini surekli olarak
adim adim calistirir
05-16 | PLC lleri/Geri Haraket DO - 32767 (00: ILERI 01: GERI) 00
05-17 | 1. Adim Calisma Sdresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-18 | 2. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-19 | 3. Adim Calisma Siresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-20 | 4. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-21 | 5. Adim Calisma Siresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-22 |6. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-23 | 7. Adim Calisma Sdresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-24 | 8. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-25 |9. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-26 | 10. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-27 | 11. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-28 | 12. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-29 | 13. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-30 | 14. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-31 | 15. Adim Calisma Suresi 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-32  [Zaman Birimi Ayari %2': é_?asn;ﬁye 00
05-33 |Atlama Frekans Genisligi 0.00~400.00 Hz 0.00
05-34 |Egim Frekansi Genisligi 0.00~400.00 Hz 0.00
Grup 6 Koruma Parametreleri
06-00 | Asiri-Voltaj Durma Engeli Seviyesi S?g\gsTfA(rI;(i)s\élble) 390"
06-01 Eizlanmad_a Agiri-Akim Durma 20 - 250% 170
ngel Seviyesi

06-02 Yavaslamada Asiri-Akim Durma 20 - 250% 170

Engel Seviyesi
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Parametre

Aciklama

Ayarlar

Efbﬁka

egeri

06-03

Asiri-Tork Algilama Modu

00: Iptal (Disabled)
01: Sabit hizli galismada OL1 veya
OL'ye ulasana kadar aktif.

02: Sabit hizli galisma boyunca aktif
ve algilama sonrasi duser.

03: Hizlanma sirasinda OL1 veya OL'ye
ulasincaya kadar aktif.

04: Hizlanma suresince aktif ve asiri-tork
algilaninca duser.

00

06-04

Asiri-Tork Algilama Seviyesi

10 - 200%

150

06-05

Asiri-Tork Algilama Zamani

0.1 - 60.0 Saniye

0.1

06-06

Elektronik Termik Asiriylk
Role Secimi

00: Standard Motor
01: Ozel Motor
02: Iptal (Disabled)

02

06-07

Elektronik Termik
Karakteristigi

30 - 600 Saniye

60

06-08

Mevcut Hata Kaydi

06-09

Ikinci Hata Kaydi

06-10

Uclincii Hata Kaydi

00: Hata Yok

01: Asiri Akim (oc)

02: Asiri Voltaj (ov)

03: Asiri Isi (oH)

04: Asiri Yuk (oL)

05: Asiri Yuk (oL1)

06: Harici Hata (EF)

07: IGBT Koruma (occ)

08: CPU Hatasi (cF3)

09: Hardware Koruma Hatasi (HPF)

10: Hizlanma Sirasinda Asiri Akim
(ocA)

11: Yavaslama Sirasinda Asiri Akim
(ocd)

12: Sabit Calisma sirasinda Asiri Akim
(ocn)

13: Toprak Hatasi (GFF)

14: Lv

15: CF1

16: CF2

17: Base Block (b.b)

18: oL2

19: CFA

20: code

21: EF1 (Harici Acil Stop)

22: PHL (Faz-Kaybi)

23: cEF (On sayma degerine ulasildi
EF aktif)

24:Lc (Dusuk-akim)

00
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Parametre Aciklama Ayarlar Baebglglrgla
06-11 Doérdincl Hata Kaydi 25:AnLEr (Analog geribesleme sinyal hatasi)

) 26:PGErr (PG geribesleme sinyal hatasi)
06-12 | Dusuk-Akim Algilama Seviyesi |00 ~ 100% (0O0: Iptal) 00
06-13 | Dusuk-Akim Algilama Zamani |0.1~ 3600.0 Saniye 10.0

00: Uyarir ve galismaya devam eder
01: Uyarir ve rampali durma yapar
06-14 | DusUk-Akim Davranisi 02: Uyarir ve serbest durma yapar 00
03: Uyarir, serbest durma sonrasi tekrar
baslar. (06-15 gecikme siresi)
06-15 Dusuk-Akim Algilama 1~600 Dakika 10
Restart Gecikme Zamani
Kullanici-Tanimli Dislk Voltaj | 220vDC ~ 300VDC*
06-16 . o 00
Algilama Seviyesi 0: Iptal (Disabled)
06-17 | Kullanici-Tanimli Dusuk Voltaj |4 4. 3500 o Saniye 05
Algilama Zamani
06-18 | Kullanilmaz
Group 7 Motor Parametreleri
07-00 | Motor Ortalama Akimi 30 - 120% 100
07-01 | Motor Yuksuz Akimi 01 -90% 40
07-02 | Tork Karsilama 0.0-10.0 0.0
07-03 | Kayma Karsilama 0.0-3.0 0.0
07-04 | Motor Kutup Sayisi 02-10 04
00: Pasif (Disable)
07-05 | Motor Parametreleri Auto Tuning | 01: Auto Tuning R1 00
02: Auto Tuning R1 + YUksuz Test
07-06 I\R/I;)tor Line-to-line Direnci 00 ~ 65535 MO 00
07-07 | Kullaniimaz
07-08 | Motor Kayma Orani 0.00 - 20.00 Hz 3.00
07-09 |Kayma Karsilama Siniri 0 - 250% 200
07-10 | Kullaniimaz
07-11 | Kullanilmaz
07-12 Tork Karsilama Zaman Sabiti
0.01 ~10.00 Saniye 0.05
07-13 gggma Karsilama Zaman 0.05 ~10.00 Saniye 0.10
Toplam Motor Calisma 00 - 1439 Dakika
07-14 | Zamani (Dakika) 00
07-15 Toplam Motor Calisma 00 - 65535 Gin 00
Zamani (Gun)
Grup 8 Ozel Parametreler
08-00 |DC Fren Akim Seviyesi 00 - 100% 00
08-01 |Baslangieta DC Frenleme 14 o g0 ¢ saniye 0.0

Zamani
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Parametre Aciklama Ayarlar Fslgaigﬁ
08-02 | Durmada DeFren 0.0 - 60.0 Saniye 0.0
amani
08-03 | DC Fren Baslangic Noktasi 0.00 - 400.00 Hz 0.00
00: Ani Elektrik kesintisinden sonra
calisma durur.
01: Ani elektrik kesintisinden sonra
08-04 Ani Elektrik Kesintisinde calismaya devam eder, hiz aramaya 00
Calisma Secimi display frekansi ile baslar.
02: Ani elektrik kesintisinden sonra
¢alismaya devam eder, hiz aramaya
minimum ¢ikis frekansi ile baslar.
08-05 |\iaksimum izinverlengie 1o 1 5.0 saniye 2.0
ayip zamani
08-06 | Hiz Arama icin B.B. Zamani 0.1 - 5.0 saniye 0.5
08-07 | Hiz Arama icin Akim Siniri 30 - 200% 150
08-08 Atlama Frekansi 1 Ust Sinir 0.00 to 400.00 Hz 0.00
08-09 Atlama Frekansi 1 Alt Sinir 0.00 to 400.00 Hz 0.00
08-10 Atlama Frekansi 2 Ust Sinir 0.00 to 400.00 Hz 0.00
08-11 | Atlama Frekansi 2 Alt Sinir 0.00 to 400.00 Hz 0.00
08-12 | Atlama Frekansi 3 Ust Sinir 0.00 to 400.00 Hz 0.00
08-13 Atlama Frekansi 3 Alt Sinir 0.00 - 400.00 Hz 0.00
08-14 | Hata sonrasi otomatik baslama|00 - 10 00
i : . 00: Izinsiz (Disable)
08-15 | Otomatik Enerji Tasarrufu 01: Izinli (Enable) 00
00: AVR Fonksiyonu Aktif (Enable)
08-16 | AVR Fonksiyonu 01: AVR Fonksiyonu Pasif (Disable) 00
02: Yavaslamada AVR Fonksiyonu Pasif
08-17 Fren Seviyesi Yazilim 230V: 370 - 430V 380
Ayari © 460V: 740 - 860V 760
00: Hiz Aramasi son frekans komutu ile
. - baslar.
08-18 | Base-block Hiz Davranisi 01: Hiz Aramasi minimum cikis 00
frekansi ile baslar.
. . 00: Hiz Arama pasif (Disable)
08-19 |Baslangicta Hiz Arama 01: Hiz Arama aktif (Enable) 00
. . 00: Ayarlanan Frekans
08-20 |Basiangicta Hiz Arama 01: Maksimum Calisma Frekansi 00
Frekansi %
(01-00)
Hata Sonrasi Restart'da 00 - 60000 saniye
08-21 Otomatik Resetleme Zamani 600
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Parametre Aciklama Ayarlar Flglgaigﬁ
08-22 Motqr Kararsizligini 00~1000 00
Karsilama <
Grup 9: Haberlesme Parametreleri
09-00 |Haberlesme  Adresi < 01-254 01
00: Baud Rate 4800bps
. 01: Baud Rate 9600bps
09-01 Haberlesme Hizi ® 02: Baud Rate 19200bp$ 01
03: Baud Rate 38400bps
00: Uyarir ve galismaya devam eder
09-02 @ 02: Uyarir ve serbest durur 03
03: Uyarmadan c¢alismaya devam eder
I , 0.0 ~ 60.0 saniye
09-03 |Zamanasimi  Algilama<® 0.0: Iptal (Disable) 0.0
00: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
01:7,E,1 (Modbus, ASCII)
02: 7,0,1 (Modbus, ASCII)
09-04 |Haberlesme Protokolu < 03: 8,N,2 (Modbus, RTU) 00
04: 8,E,1 (Modbus, RTU)
05: 8,0,1 (Modbus, RTU)
09-05 |HMI Register 1 © 00~65535 00
09-06 | HMI Register 2 © 00~65535 00
09-07 |Cevap Gecikme Zamani 00 ~ 200 00
Grup 10: PID Kontrol Parametreleri
00: PID calismayi engeller
01: Harici terminallerden negatif PID
geribesleme girisi (AVI) 0 - +10V
PID geribesleme icin 02: Harici terminallerden negatif PID
10-00 Girisgterminali geribesleme girisi (ACI) 4 - 20mA 00
03: Harici terminallerden pozitif PID
geribesleme girisi (AVI) 0 - +10V
04: Harici terminallerden pozitif PID
geribesleme girisi (ACI) 4 - 20mA
10-01 | PID degeri Gzerindeki kazanc | 0.00 - 10.00 1.00
10-02 |Oransal Kazanc (P) 0.0-10.0 1.0
10-03 | Integral Kazanci () 0.00 - 100.00 saniye (0.00 pasif) 1.00
10-04 | Derivative Kontrol (D) 0.00 - 1.00 saniye 0.00
Integral Kontrol icin Ust
10-05 | Sinir 00 - 100% 100
10-06 | Birinci Gecikme Filtre Zamani | 0.0 - 2.5 saniye 0.0
10-07 | PID Cikis Frekans Limiti 0-110% 100
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Parametre Aciklama Ayarlar Flglgaigﬁ
10-08 Geribesleme Sinyal Algilama
Zamani 0.0 - 3600.0 saniye 60.0
. , . . 00: Uyarir ve galismaya devam eder
10-09 gatall Qe;nbesleme Sinyall 01: Uyarir ve rampali durur 00
avranisi 02: Uyarir ve serbest durur
10-10 | PG Puls Araligi 01 - 40000 600
00: PG Iptal (Disable)
_ 01: Tek faz
10-11 | PG Girisi 02: lleri / Saat yonii tersinde dénme 00
03: Geri / Saat yéoninde dénme
10-12 | Oransal Hiz Kontrol (P) 0.0-10.0 1.0
10-13 | Integral Hiz Kontrol (I) 0.00 - 100.00 (0.00 iptal) 1.00
10-14 | Hiz Kontrol Cikisi 0.00 - 10.00 Hz 10.00
Frekans Siniri
10-15 |210DH ve 210EH yenilemek |5 14 o9 sanive 0.10
icin 6rnekleme zamani
10-16 |F!D geribesleme sinyali 0.00~100.00% 100.00
Hata sapma orani
Grup 11: Fan & Pompa Kontrol Parametreleri
00: V/F Egrisi Pr.01-00 - Pr.01-06
Parametreleriyle belirlenir.
- - 01: 1.5 Gug Egrisi
11-00 | V/F Egrisi Sec¢imi 02: 1.7 Giic Egrisi 00
03: Kare Egri
04: Kup Egri
11.01 | Yardimei Motor Baslangic 0.00 - 120.00 Hz 0.00
Frekansi
11-02 Yardimci Motor Durma
Frekansi 0.00 - 120.00 Hz 0.00
Yardimci Motor Calistirilmadan :
11-03 Anceki Gecikme Zamani 0.0 - 3600.0 saniye 0.0
Yardimci Motor Durdurulmadan ,
11-04 Onceki Gecikme Zamani 0.0 - 3600.0 saniye 0.0
11-05 | Yyuma/Uyanma Algilama |5 o 550 0 saniye 0.0
Zamani
11-06 |Uyku Frekansi 0.00~Fmax 0.00
11-07 | Uyanma Frekansi 0.00~Fmax 0.00
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Boyutlar: mm [inch]

A G
D )\ C
EX A O]
VoS
L)
e
e
O
(] g
= w m
]

N= rd O]
Model Adi A B c D E F G
S o | 370.0 | 589.0 | 260.0 | 3350 | 560.0 | 13.0 | _

OB2ONASA | 14.57) [[23.19] |[10.24] | [13.19] |[22.05] | [0.51]
550B43A, | 4250 | 660.0 | 264.0 | 3850 | 631.0 | 130 | 280.0
750B43A | [16.73] |[25.98] |[10.39] |[15.16] |[24.84] | [0.51] |[11.02]
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[ D
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Model Adi A B C D E F
007B23A/43A, 015B21B/23B, | 118.0 | 1850 | 1450 | 1080 | 1730 | 55
022B23B/43B [4.65] | [7.28] |[5.71] | [4.25] | [6.81] |[0.22]
1180 | 1850 | 160.0 | 1080 | 1730 | 55
007B21A, 015B21A23A/43A | 1y 651 | [7.28] | [6.30] | [4.25] | [6.81] | [0.22]
1500 | 260.0 | 1602 | 1350 | 2443 | 65
022B21A, 037B23A/43A 115911 |10.24] | [6.31] | [5.32] | [9.63] | [0.26]
055B23A/43A, 075B23A/43A, | 200.0 | 323.0 | 1832 | 1856 | 303.0 | 7.0
110B23A/43A [7.88] |[12.72] | [7.22] | [7.31] | [11.93] |[0.28]
150B23A/43A, 185B23A/43A, | 250.0 | 403.8 | 2054 | 2260 | 3840 | 10.0
220B23A/43A [9.84] |[15.90] | [8.08] | [8.90] |[15.12] |[0.39]




